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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdét ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopow i ich
pOZniejszym zasypaniem w ramach projektu:

»Budowa przylacza kanalizacji deszczowej, instalacji drenazu oraz izolacji pionowej
dla budynku mieszkalnego wielorodzinnego przy ul. Niepodleglosci 257 w Walbrzychu,
dz. nr 224/3, 222 obr. nr 39 Podgorze”

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt objetych projektem wskazanym w punkcie
1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robédt
ziemnych w czasie budowy kanalizacji w zakresie:
- wykonanie wykopdéw,
- utrzymanie wykopow,
- zasypanie wykopoéw,
- wlasciwe zageszczenie gruntu.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST - 0.00. pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robét podano w ST - 0.00. pkt 1.5.
2. MATERIALY

Material wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie
stanowit podtoze nawierzchni na wszystkich terenach.
3.SPRZET

Ogoélne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 0.00. pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST - 0.00. pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ST - 0.00. pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym
okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji
projektowej obcigza Wykonawce. Mozliwe jest zabezpieczenie skarp wykopow obudowa
zmechanizowang segmentowgq ptytowa zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowe;j.

Odspojone grunty przydatne do zasypania wykopdw powinny by¢ bezposrednio
wbudowane w wykop lub przewiezione na odkitad. O ile Inzynier dopusci czasowe
sktadowanie odspojonych  gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i no$nosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno
spelnia¢ wymagania, dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (I),
podanego w dokumentacji projektowe;j.
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Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego
wskaznika zageszczenia, to nalezy je dogesci¢ do wartosci I;, podanych w dokumentacji
projektowe;.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego wzdtuz wykopéw w odlegtosci 1 m od
krawedzi.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania
podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST - 0.00. pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnoSci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy
zwrocic na:

a) sposob odspajania gruntdéw nie pogarszajacy ich wtasciwosci,
b) zapewnienie stateczno$ci skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie wedtug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 0.00. pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac zgodnie z formularzem wyceny robot
(przedmiarem robot).

Spos6b obmierzania poszczeg6lnych robdt nalezy przyjmowac zgodnie z pozycjami
katalogowymi opisanymi w formularzu wyceny (przedmiarze robot).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST - 0.00. pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 0.00. pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
9.2.1. Cena wykonania:
a)jednostki obmiarowej wykopow w gruntach obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,
- ewentualne optaty wysypiskowe lub utylizacyjne,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp oraz nasypow,
- zageszczenie powierzchni wykopu,
- transport gruntu do zasypywania wykopow,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j,
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- rekultywacje terenu.
b) jednostki obmiarowej zasypania wykopow obejmuje:
- ewentualny zakup odpowiedniego gruntu zasypowego,
- transport gruntu zasypowego na teren budowy,
- zasypanie wykopow wraz z odpowiednim zageszczeniem,
c) jednostki obmiarowej Scianki szczelnej lub deskowania wykopu obejmuje
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
- whbicie i wyciagniecie $cianki szczelnej lub zabezpieczenie wykopow deskowaniem

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w ST - 0.00. pkt 10.



