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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT

WYMAGANIA OGOLNE

SST-01



1. Okreslenie przedmiotu zaméwienia
Wymagania ogélne na roboty budowlane dla zadania inwestycyjnego pn.: Zagospodarowanie terenu — park
kieszonkowy czes$¢ dziatki nr ew. 247/12, czes$¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33 Podgdrze w Watbrzychu.

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Ogdlna specyfikacja techniczna odnosi sie do wspdlnych wymagan dla poszczegdlnych specyfikacji technicznych
dotyczgcych wykonania i odbioru robét, ktére zostang wykonane w ramach zadania pn.: Zagospodarowanie terenu —
park kieszonkowy czes¢ dziatki nr ew. 247/12, czg$¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33 Podgoérze w Watbrzychu.

1.2. Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacje techniczne (ST) sg dokumentem obowigzujacym przy realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych
prostych robdt i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosé, ze podstawowe
wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki
budowlane;j.

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji projektowej.
Inspektor Nadzoru — osoba upowazniona do wydawania Kierownikowi Budowy lub Kierownikowi Robot polecen
dotyczgcych: usuniecia nieprawidtowo$ci lub zagrozen, wykonania préb lub badan, takze wymagajgcych odkrycia robot
lub elementéw zakrytych oraz przedstawienia ekspertyz dotyczacych prowadzonych robét budowlanych i dowodéw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie wyrobéw budowlanych oraz urzadzen technicznych.
Wykonawca - osoba fizyczna, osoba prawna albo jednostka organizacyjna nieposiadajgcg osobowosci prawnej, ktéra
ubiega sie o udzielenie zamowienia publicznego, ztozyta oferte lub zawarta umowe w sprawie zamowienia publicznego.

2. Prowadzenie roboét

2.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowa, za jakos¢ materiatéw i wykonywanych
roboét, za ich zgodnosé z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznych oraz poleceniami Zamawiajgcego:
- doktadne wytyczenie w terenie,
- wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw zgodnie z wymaganiami i rzednymi zgodnymi z dokumentacjg
projektowa.

2.2. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy ma obowigzek zatatwienia formalnosci zwigzanych z prawem do dysponowania gruntem na cele
budowlane. Zamawiajgcy przekazuje Wykonawcy teren budowy protokotem wprowadzenia w budowe.

2.3. Dokumentacja projektowa

Podstawe do realizacji rob6t stanowia:

- dokumentacja projektowa zagospodarowania terenu
- specyfikacje techniczne - wymagania ogoélne (ST),

- przedmiary robét.

2.4. Zgodnos¢ roboét z dokumentacja techniczna

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ prac i ich zgodno$¢ z umowg oraz dokumentacjg projektowa,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Zamawiajgcego.
Wykonawca jest zobowigzany wykonywaé wszelkie roboty zgodnie z wykonang dokumentacjg.

2.5. Zabezpieczenie terenu

Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia poprzez ogrodzenie terenu budowy w okresie trwania umowy, az
do zakonczenia i odbioru koncowego robét.
Wykonawca utrzymywac bedzie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajace niezbedne do ochrony robdét.

2.6. Ochrona srodowiska w czasie prowadzenia prac

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczgce ochrony
$srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
- podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
Srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci
spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania;
Stosujgc sie do tych wymagan, bedzie miat szczegdélny wzglad na:
- lokalizacje magazynoéw;
- 8rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

e  zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

e  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,



e mozliwoscig powstania pozaru.

2.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w
sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osoéb trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym.

2.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie
uzycia materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6t bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na Srodowisko.
Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé zanika (np.
materiaty pylaste), mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.

2.9. Ochrona witasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i gestorow sieci oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

2.10. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona p. poz.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie koniecznie dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Zapewni wyposazenia w urzgdzenia socjalne oraz odpowiednie wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i
zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sie, ze koszty zachowania zgodnosci z wspomnianymi
powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w ryczattowg cene umowng. Wykonawca bedzie
stosowat sie do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujgcych w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepiséw
bezpieczenstwa przeciwpozarowego, placu budowy, we wszystkich urzgdzeniach, maszynach, pojazdach oraz
pomieszczeniach magazynowych. Materiaty tatwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi,
w bezpiecznej odlegtosci od budynkow i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktéry mégtby powstac a jego przyczyng w okresie realizacji
robot lub zostat spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikow.

2.11. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone oraz za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do prowadzenia
robot przez caty czas trwania umowy. Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu kohcowego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby przedmiot umowy i jego poszczegdlne elementy byly w zadowalajgcym
stanie przez caty czas trwania robét, do momentu odbioru korcowego.

2.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z
prowadzonymi przez niego robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie praw i wytycznych podczas
prowadzenia robot. Nieznajomosé wyzej okreslonych praw nie chroni Wykonawcy przed ich skutkami. Wykonawca
bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnie wykorzystania opatentowanych urzgdzen i metod i w sposéb ciggty bedzie informowat Zamawiajgcego o
swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne konieczne dokumenty.

3. Materialy i urzgdzenia

3.1. Zrédta uzyskania materiatow
Wszystkie zastosowane materiaty i urzgdzenia powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone PN, aprobatami
technicznymi i certyfikatami, kartami technicznymi.

3.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, bgdz ztozone
w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczgc sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

3.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwos¢ do robodt i bylty dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru.

4. Sprzet



Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakosc¢ robdt. Sprzet uzywany do robdét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typdw i
ilosci wskazaniom zawartym w ST. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentaciji projektowej, wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub  wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
gwarantujgce zachowania warunkéw umowy zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
robot.

5. Transport

Wykgnawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow sprzetu,
na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne pozwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych fadunkéw i w
sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do
stosowania tylko takich srodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢é wykonywanych roboét i wiasciwosci
przewozonych materiatdow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzer na osie mnogg byé uzyte przez Wykonawce
pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

6. Wykonanie robot

6.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow
wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokfadnosé. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materiatéw i
elementéw robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych.

Wszystkie prace nalezy wykona¢ zgodnie ze sztukg i zasadami prawa budowlanego.

7. Kontrola jakosci robot

7.1. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong jakosé
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jako$ci materiatéw.

7.2. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopuséci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
1/ Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnos$ci z: Polskg PN — EN lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;.
2/ W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.
3/ Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

7.3. Dokumenty budowy
Do dokumentoéw budowy zalicza sie:
(1) Rejestr Obmiarow
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robat.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.
(2) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie nastepujgce dokumenty:
- pozwolenie lub zgtoszenie robét na realizacje zadania budowlanego (jesli jest wymagane),
- protokoty przekazania terenu budowy,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty narad i ustalen
- korespondencje na budowie.
(3) Przechowywanie dokumentéw budowy



Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z
prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne i przedstawione do wglagdu na zyczenie Zamawiajgcego.

8. Obmiar roboét

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét wg stanu na dziehn jego przeprowadzenia.
Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z dokumentacja projektowg i ST w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
beda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w szczegdtowych specyfikacjach nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot.

8.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

8.2.1.Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wedtug
linii osiowej, jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inacze;j.

8.2.2.0bjetosci bedg wyliczone w m 3 jako diugos$¢ pomnozona przez $redni przekro;.

8.2.3.Powierzchnie bedg wyliczone w m2 jako dtugos¢ pomnozona przez szerokosc.

8.2.4 llosci, ktore maja byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach i/lub w m3 zgodnie
wymaganiami ST.

8.2.5.1losci, ktdre wystepujg jako sztuki bedg liczone zgodnie z wymaganiami ST.

8.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caty okres trwania robot.

8.4. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni
lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku
miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiardw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

9. Odbiér robét

9.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi koncowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu pogwarancyjnemu.

9.2. Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robat,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany
w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Odbioru
robot dokonuje Inspektora Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, jednak nie pozniej niz w ciggu 3 dni od daty
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakos¢ i ilo$¢ robét ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na
podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

9.3. Odbior koncowy roboét

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbioru korcowego roboét dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowg i ST .

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréow robot
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania roboét uzupetniajgcych i robét poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robdét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé
wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i



ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robo6t w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umownych.

9.4. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokdt odbioru  koncowego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujgce dokumenty:
. Dokumentacja projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji Umowy.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne).
Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
Rejestry Obmiaréw (oryginaty) — (jezeli wymagane)
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ (jezeli sg wymagane)
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST.
W przypadku gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzagdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robo6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

9.5. Odbior pogwarancyjny ostateczny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad i usterek stwierdzonych
po odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego. Wykonawca robét odpowiedzialny jest za jako$¢
ich wykonania oraz zgodnos$¢ z dokumentacja techniczna, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest do usuniecia wszystkich stwierdzonych usterek podczas odbioru pogwarancyjnego w
terminie wyznaczonym przez Zamawiajgcego.
10. Podstawa ptatnosci

10.1. Ustalenia ogdlne
Platnos¢ zostanie dokonana na podstawie prawidtowo spisanego i sporzgdzonego koncowego protokotu odbioru
robot oraz poprawnie wystawionej FV, zgodnie z warunkami umowy zawartej pomigedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg..

11. Przepisy zwigzane

11.1. Normy
Wszystkie roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami w Polsce, normamii normatywami.

11.2. Przepisy prawne
Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wtadze panstwowe jak i
lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z prowadzonymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.
Do podstawowych przepiséw naleza:
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. prawo budowlane (Dz.U. 2019r. poz. 1186 z p6zn. zm.);
Ustawa z dnia 27 marca 2003r.o0 planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz. U. 2020 poz. 293);
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz.U. 2002 nr 166 poz. 1360);
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. z 2019r., poz. 1396 z p6zn.zm.);
Ustawa z dnia 3 pazdziernika 2008r. o udostepnianiu informacji o Srodowisku i jego ochronie, udziale spoteczenstwa w
ochronie srodowiska oraz o ocenie oddziatywania na $rodowisko (Dz.U. z 2018r. poz. 2081 z pézn.zm.);
Ustawa z dnia 15 lipca 1989 r. prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. z 2019r. poz. 725 z p6zn.zm.)
Rozporzadzenie z dnia 17 lipca 2015r. Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2019r. poz. 1065);
Rozporzadzenie z dnia 6 lutego 2003 r. Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz.U.z 2003 r. Nr 47 poz. 401);
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegotlowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych
oraz programu funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U. z 2013r, poz. 1129).

NIE WYMIENIONE PRZEPISY PRAWNE NIE ZWALNIAJA Z OBOWIAZKU ICH STOSOWANIA
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1. WSTEP
11.  PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zabezpieczeniem drzew na czas budowy w zwigzku z wykonywaniem prac zieleni: Zagospodarowanie
terenu — park kieszonkowy czes¢ dziatki nr ew. 247/12, czes¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33 Podgorze w
Watbrzychu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej stanowig wymagania dotyczace:

e wykonania wszystkich czynnosci zwigzanych z ochrong i zabezpieczeniem drzew ujetych w opracowaniu
inwentaryzacyjnym,

e zasad wykonywania wszystkich roboét w zasiegu szerokosci rzutu korony i w odlegtosci 2 metréw od rzutu
korony wszystkich drzew zinwentaryzowanych w projekcie;

e pielegnacji drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robé6t budowlanych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji s zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami, definicjami podanymi w
ST "Wymagania ogdélne".

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace robdét podano w ST "Wymagania ogélne". Wykonawca robot jest odpowiedzialny za
jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST, poleceniami Inspektora Nadzoru.

2, MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST "Wymagania ogdine".

2.2, RODZAJE MATERIALOW

Przy zabezpieczeniu drzew na okres wykonywania robot drogowych bedg uzyte nastepujace materiaty:
o deskiiglaste obrzynane, kl. I, o grubosci min. 20 mm,
e gwozdzie
e sznur konopny surowy lub drut stalowy okragty, miekki, ocynkowany, maty stomiane (lub tkanina jutowa),
e woda.
Przy pielegnacji drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robét zostang uzyte nastepujgce materiaty
e specjalistyczne narzedzia do wygtadzenia i wyrdwnania ran,
e woda.

3. SPRZET
31.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST "Wymagania ogdine".

3.2 SPRZET STOSOWANY DO WYKONANIA ROBOT

Sprzet powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru, a w przypadku braku takich dokumentéw powinien byé uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzagdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych zostang
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do wykonywania robét zwigzanych z zabezpieczeniem drzew i krzewdw moze by¢ uzyty nastepujacy sprzet:



e samochdd skrzyniowy do transportu materiatow,
e reczny sprzet do prac ziemnych,

e reczny sprzet do wykonania ogrodzenia,

. sprzet do podlewania.

e lub inny sprzet zaakceptowany przez IN

Wszystkie roboty w zasiegu rzutu koron drzew i 2 m od obrysu koron drzew nalezy wykonywacé recznie. Zastosowanie
jakiegokolwiek sprzetu mechanicznego na tym terenie wymaga zgody Inspektora Nadzoru.

Do wykonywania robdt zwigzanych z pielegnacjg drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robot budowlanych
stosuje sie nastepujacy sprzet:

e podnosnik samochodowy do pielegnowania drzew, drabiny, rusztowania,
e  pity, sekatory,

e reczny sprzet do prac ziemnych,

e sprzet do podlewania,

e lubinny sprzet zaakceptowany przez IN.

4, TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST "Wymagania ogélne”.

4.2 TRANSPORT MATERIALOW

Transport materiatbw moze by¢é dowolny, pod warunkiem, Zze nie uszkodzi ani tez nie pogorszy jakoSci
transportowanych materiatéw, oraz roslinnosci istniejgce;j .

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST "Wymagania ogéine".
Wszystkie roboty zwigzane z zabezpieczeniem drzew powinny byé wykonywane w sposéb uniemozliwiajgcy
uszkodzenie mechaniczne roslin.

5.2. ZABEZPIECZENIE DRZEW

W ramach zabezpieczenia drzew nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:

e  zabezpieczenie pni drzew obudowg z desek do wysokosci pierwszych gatezi, czyli okoto 1,5-2 m, okres$lonej
jednak indywidualnie dla kazdego drzewa, aby nie uszkodzi¢ najblizszych konaréw,

e dolna czes¢ kazdej deski powinna opierac sie na podtozu (i by¢ lekko zagtebiona w ziemi),

e jezeli jest to niemozliwe np. przez nadbiegi korzeniowe, deski nalezy obsypac ziemig, przymocowanie
deskowania do pnia opaskami z drutu okragtego, miekkiego ocynkowanego lub tasmy stalowej ocynkowanej
(nie wolno uzywacé do tego celu gwozdzi) - opaski nalezy stosowac w odlegtosci co 40-60 cm od siebie - czyli
min. 3 na pniu, podlewanie wodg w ilosci ok. 20 dm3 (dziennie) na | szt. drzewa w zaleznosci od warunkow
atmosferycznych oraz wskazan Inspektora Nadzoru przez caty czas trwania robét,

e  przykrycie korzeni matami stomianymi w iloéci ok. 4 m2 na 1 szt. drzewa,

e w przypadku wymiany nawierzchni utwardzonych w obrebie rzutu korony i strefie 2m od obrysu korony, nie
wolno pozostawia¢ odkrytej wierzchniej warstwy ziemi, nalezy natychmiast potozy¢ nowg nawierzchnie, lub
przykry¢ glebe matami stomianymi lub wilgotng juta,

e wytyczenie tras poruszania sie ludzi i sprzetu budowlanego,

e wytyczenie miejsc skladowania materiatow,

e nalezy podwigza¢ nisko osadzone gatezie.

5.3. ZASADY PROWADZENIA ROBOT W ZASIEGU KORON | 2 M OD OBRYSU KORONY DRZEWA

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy dopilnowanie, aby w zasiegu strefy korzeniowej wszystkich drzew tj. w zasiegu ich
koron i w odlegtosci 2 m od obrysu korony:

e nie byly sytuowane place sktadowe i drogi dojazdowe,

e nie byly skladowane materiaty budowlane,

e nie powinien poruszac sie sprzet mechaniczny,

e  nie zaszty zmiany poziomu gruntu,

e prace ziemne w obrebie korzeni nie byty planowane w okresie wegetacji roslin, a szczegdlnie w petni lata;
prace te powinno wykonywac sie w okresie spoczynku zimowego ro$lin tj. od listopada do marca,



e czasowe wykopy na instalacje prowadzone byty recznie i w mozliwie krotkim okresie czasu.
o zaleca sie by nowe instalacje liniowe w wykonywane w obrebie rzutu korony wykonywane byty metodg
tunelowa.

Konieczno$é wykonania robot w strefie korzeniowej powinna by¢ kazdorazowo poprzedzona zatwierdzeniem przez
Inspektora Nadzoru, w ktérym okreslone zostang zasady ochrony systemu korzeniowego drzew.

W okresie pojawiajgcego sie zagrozenia Wykonawca zobowigzany jest podjaé czynnosci minimalizujgce negatywny
wplyw wyzej wymienionych czynnikéw.

Podczas prowadzonych prac nalezy ostania¢ system korzeniowy oraz podlewaé drzewa. Po przeprowadzonych
pracach uszkodzony system korzeniowy nalezy:

e zasypac ziemig urodzajng;

e skrdci¢ proporcjonalnie korone do powierzchni obcietych korzeni;

e obficie podla¢ drzewo;

e przez minimum jeden sezon wegetacyjny podlewaé drzewo i zasila¢ nawozami wielosktadnikowymi.

5.4. DEMONTAZ ZABEZPIECZENIA

Demontaz zabezpieczenia po zakonczeniu robot obejmuje:
e rozebranie obudowy,
e usuniecie mat stomianych,
o delikatne powierzchniowe spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.

5.5. PIELEGNACJA DRZEW USZKODZONYCH W TRAKCIE PROWADZENIA ROBOT BUDOWLANYCH
W przypadku uszkodzenia korzeni wykonuje sie nastepujgce zabiegi pielegnacyjne:

e proporcjonalne do ubytku korzeni zredukowanie korony drzewa,

e wykonanie cig¢ sanitarnych korzeni (wszystkie ciecia korzeni wykonywaé pod katem prostym); przy
okreslaniu miejsca cigcia korzenia nie nalezy sugerowac sie miejscem rozgatezienia, lecz dokona¢ go
tam, gdzie zaczyna sie korzen zdrowy (zywy),

e na biezaco przysypywanie glebg zabezpieczonych korzeni,

e wskazane jest, aby przynajmniej w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczasowg ziemie
zastgpi¢ bardziej zasobna.

W przypadku uszkodzenia gatezi wykonuje sie nastepujgce zabieqi pielegnacyjne:

e usuniecie uszkodzonych gatezi (przy cieciu gatezi o srednicy powyzej 3 cm ciecia nalezy wykonywac
zawsze trzy etapowo),
e wyrdwnanie powierzchni ciecia.

e zabezpiecza drzewo, aby nie dopusci¢ do dalszego powiekszania rany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w Specyfikacji ST "Wymagania ogdlne".

6.2. KONTROLA JAKOSCI W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Kontrola jakosci zabezpieczenia drzew polega na sprawdzeniu:,
e czy obudowa spetnia warunki zabezpieczenia przed uszkodzeniami mechanicznymi,
e stopnia zaopatrzenia drzew w wode,
e czy drzewo nie zostato uszkodzone przy wykonywaniu obudowy,
e oraz czy zachowane sg warunki oméwione w punkcie 5.2 i 5.4.

Ponadto po zakonczeniu prac nalezy przeprowadzi¢ kontrole czy podczas demontazu zabezpieczenia nie doszto do
uszkodzenia roslin.



6.3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT PROWADZONYCH W ZASIEGU KORON DRZEW | 2 M OD OBRYSU
KORON

Kontrola jakosci robét prowadzonych w zasiegu koron drzew i 2 m od obrysu koron drzew bedzie polegata na
sprawdzeniu, czy w wyniku prowadzonych robét nie zostaty uszkodzone korzenie, pieh lub konary drzew oraz czy
zachowane sg warunki omoéwione w punkcie 5.3.

6.4. KONTROLA JAKOSCI W CZASIE PIELEGNACJI DRZEW USZKODZONYCH

Kontrola jakosci pielegnacji drzew polega na sprawdzeniu: czy ciecia i zabezpieczenia zostaty wykonane
prawidiowo, stopnia zaopatrzenia zabezpieczanych drzew w wode oraz czy zachowane sg warunki oméwione w
punkcie 5.5.

7. OBMIAR ROBOT
71. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST "Wymagania ogolne". Obmiar robot powinien byé dokonany na budowie,
w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar robot wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru.

7.2, JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiarowa jest:

e 1 szt. (sztuka) pnia zabezpieczonego drzewa o $rednicy okreslonej w dokumentaciji projektowej,
e 1 mb (metr biezgcy) zabezpieczenia grup drzew.

Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robdét nie wykazanych w dokumentacji projektowej, z wyjatkiem
zaakceptowanych na piSmie przez Inspektora Nadzoru. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego
upowaznienia Inspektora Nadzoru nie mogg stanowic¢ podstawy do roszczen o dodatkowg zaptate.

Podstawy do roszczen o dodatkowg zaptate nie mogg stanowi¢ takze roboty wykonane na polecenie Inspektora
Nadzoru, a zwigzane z wykonaniem zabiegéw pielegnacyjnych przy drzewach uszkodzonych w wyniku
prowadzonych robdét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST "Wymagania ogolne”.

Odbioru robot zwigzanych z zabezpieczeniem drzew na okres wykonywania prac dokonuje Inspektor Nadzoru, po
zgtoszeniu robdét do odbioru przez Wykonawce. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robot.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania wymienione w pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku pielegnacji drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robo6t budowlanych obowigzujg zasady
odbioru prac zanikajgcych i podlegajgcych zakryciu - ciecie i zabezpieczenie uszkodzonych korzeni oraz wymiana
gruntu w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogdine” .

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

r) Cena | szt. (sztuki) pnia zabezpieczonego drzewa obejmuje:
e wykonanie obudowy z desek,
e zabezpieczenie korzeni matami stomianymi, podlanie drzewa,
e rozebranie obudowy,
e zdjecie mat,
e spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.

s) Cena | mb (metra biezgcego) zabezpieczenia grup drzew obejmuje:
e wykonanie obudowy z desek,
e rozebranie obudowy.
10. PRZEPISY | DOKUMENTY ZWIAZANE
o Chirurgia i pielegnacja drzew starszych, Zbigniew Chachulski, Legraf 2000

o Drzewa w miescie , Halina Barbara Szczepanowska, Hortpress 2001
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BETONOWYCH

CPV 445113000-2 Roboty na placu budowy

SST-03



1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej sg roboty wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiérka ptyt betonowych: Zagospodarowanie terenu — park kieszonkowy
czes$c¢ dziakki nr ew. 247/12, czes$¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33 Podgérze w Watbrzychu.

1.2.Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg przygotowania frontu robét, dla wykonania robét ziemnych.
Rozbiérce podlega nawierzchnia z ptyt betonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot.

Ogodlne wymagania dotyczace robo6t podano w ST "Wymagania ogolne". Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za
jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST, poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Materialy pomocnicze - usprawniajgce wykonanie robét.

Materiat rozbidrkowy traktuje sie jako materiat bedgcy wtasnoscig inwestora.

3. SPRZET
Przewiduje sie reczng rozbiorke z uzyciem sprzetu mechanicznego, tacznie z zatadunkiem mechanicznym na $rodek
transportu.

4. TRANSPORT

Dowolny $rodek transportu, ze wskazaniem na jednostki samowytadowcze przy wywozie ptyt. Elementy z rozbiorki
nalezy rozmiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie
podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét, uwzgledniajgcy wszystkie
warunki w jakich bedzie wykonywana rozbidrka nawierzchni z ptyt betonowych.

5.2. Zakres wykonywanych roboét
Rozebranie nawierzchni z ptyt betonowych i zatadunek na $rodki transportowe nastepnie wywdz na miejsce
wskazane przez inwestora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie, na zasadzie obmiaru w terenie, ilosci rozebranych.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru sg metry kwadratowe rozebranej nawierzchni z ptyt betonowych

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST "Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI ,
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogdine” .

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

- odwoz ptyt i oczyszczenie miejsca rozbidrki,

9.3. Szczegotowe zakresy robot wchodzace w zakres ptatnosci:
- rozbiérka ptyt betonowych drogowych
- odwoz materiatdw z rozbiorki

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
KNR nr 2-31 " Nawierzchnie na drogach i ulicach " MGPiB - Warszawa 1991r.
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CPV 45233220-7 Roboty zakresie nawierzchni drég
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru koryta
przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza dla zadania
Zagospodarowanie terenu — park kieszonkowy czes¢ dziatki nr ew. 247/12, cze$¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33
Podgoérze w Watbrzychu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy wykonaniu koryta na gt. 50 cm cm pod
nawierzchnie z ptyt azurowych oraz na gt. 52 cm pod nawierzchnie gliniasto-zwirowg wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podfoza, wykonanym mechanicznie w gruncie kat. lll-IV oraz z wywiezieniem gruntu na odkfad.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami, definicjami podanymi w
ST "Wymagania ogdélne".

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robo6t podano w ST "Wymagania ogolne". Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za
jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST, poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST "Wymagania ogdline".

3.2 Sprzet wykorzystywany do wykonania robot

Do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza ziemnego pod nawierzchnie moze by¢ stosowany
sprzet:

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub ggsienicowe koparko-spycharki,
- koparko-tadowarki,

- spycharki ggsienicowe,

- tadowarki,

- zgarniarki,

- réwniarki samojezdne,

- réwniarki lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem

spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

-walcoéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych

lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

3.3 Sprzet do zageszczania

Sprzet uzywany do zageszczania powinien uzyskac¢ akceptacje Inzyniera. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania
jedynie takiego sprzetu, kitéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu, zarébwno w miejscach
jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania. Dobér sprzetu
zageszczajgcego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zageszczanej warstwy. Dobér sprzetu zageszczajgcego
Wykonawca ustali doswiadczalnie przed przystgpieniem do wykonywania robdét. Kazdy inny rodzaj sprzetu
zageszczajgcego zaproponowany przez Wykonawce powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogdine”

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonywania profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczes$niejsze przystgpienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zageszczania podtoza i wykonywanie tych robét z wyprzedzeniem jest mozliwe wytacznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zageszczonym
nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



5.2.1 Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane. Paliki
lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robo6t w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow. Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac
do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywac recznie,
gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét o
matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt odspojony w czasie
wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. odwieziony
na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

5.2.2. Profilowanie podioza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczeh. Nalezy
usung¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma by¢
profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podioza. Zaleca sie aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podioza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu
przewidziany do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtebokos$¢ co najmniej 10 cm, dowiez¢
dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujgce dla goérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, . Jezeli
rzedne podfoza przed profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed
przystapieniem do profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchnie nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami $redniego
walca stalowego, gtadkiego lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera. Do profilowania podtoza stosowaé
réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

5.2.3. Zageszczanie podtoza

Bezposrednio po profilowaniu podfoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczenia przez watowanie. Jakiekolwiek
nieréwnosci powstate przy zageszczaniu powinny byé naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Zageszczenie poditoza nalezy kontrolowa¢ wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z
PN-B-04481 (metoda | lub Il). Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalng warto$¢
wskaznika zageszczenia podano w tablicy p.5.2.5. Wilgotno$¢ gruntu podtoza przy zageszczeniu nie powinna rézni¢
sie od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz (wg PN-S-02205:1998):

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato i $rednio spoistych +0% do —2%.

5.2.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podtoza
Minimalne wartos$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Minimalna wartosc Is
Strefa korpusu Ruch cigzki i Ruch mniejszy od
bardzo cigzki cigZkiego
Goma warstwa o grubosa 20 cm 1,03 1,00
Ma glebokosca od 20 do 50 cm od
powierzchni  robat  ziemnych  lub 1,00 0,97
ferenu

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem poditoza nastgpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystepuje natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykfad przez roztozenie folii lub inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystgpieniem do uktadania
podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i
ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
dodatkowe naprawy wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robét podano w Specyfikacji ST "Wymagania ogélne".

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czestotliwoscig
gwarantujgcg zachowaniem wymagan jakosci robét, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach
niniejszej specyfikacji.



Czestotliwosc badan
L Wyszczegoinienie Hini!'nalna I!c:zha ) I-'I_aksvm.?lna i
P bhadad badan na dziennej powierzchnia {m~)
dziatce roboczej przypadaiaca na
jedno badanie
1. Szerokosc, glebokosc 1 Z czestotliwoscig gwarantujaca spelnienie
potozenie koryta wyrnagan przy odbiorze, ckreslonych w p.&.2.
2. Uksztaltowanie  pionowe Jw.
osi koryta
3. | Zageszczenie, wilgotnosc
gruntu - badanie 2 600
wskaznika zageszczenia

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug metody Proctora Jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziarniste uziarnienie materiatu tworzacego podtoze, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podtoza wedtug BN-64/8931- 02. Stosunek
wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. Minimalny modut odksztatcenia przy
uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm jak w PN-S- 02205:1998

6.2. Badanie i pomiary wykonanego wyprofilowanego podtoza
6.2.1. Zageszczenie podioza

Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowac wg punktu 5.2.4.i 6.1.

6.2.2. Cechy geometryczne

6.2.2.1. Réwnos¢

Nieréwnosci profilowanego i zageszczonego podioza nalezy mierzyc fatg co 20 m w kierunku podtuznym. Nieréwnosci
poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg co najmniej 10 razy na 1 km. Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 2 cm.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej taty i poziomicy co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo
we wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych: na poczatku i koncu kazdej krzywej przejSciowej oraz na
poczatku, w $rodku i na koncu kazdego tuku kotowego. Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z
Dokumentacjg Projektowg z tolerancjg + 0,5%.

6.2.2.3. Uksztaltowanie osi wyprofilowanego koryta
Uksztattowanie osi nalezy sprawdzaé w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych punktach, rozmieszczonych
nie rzadziej niz co 100 m. O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 3 cm.

6.2.2.4. Szerokos¢ wyprofilowanej powierzchni
Szerokos$¢ nalezy sprawdzaé co najmniej 10 razy na 1 km. Szeroko$¢ koryta nie moze rézni¢ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cm i —5 cm.

6.2.2.5. Zasady postepowania z odcinkami o niewtasciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2.2.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtérne zageszczenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowag robét jest m2 wyprofilowanego i zageszczonego podfoza gruntowego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST ,\Wymagania ogdéine”.

Odbidr wyprofilowanego i zageszczonego podioza dokonywany jest na zasadach odbioru robdét zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez
hamowania postepu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST ,Wymagania ogdélne”.
Cena wykonania robét obejmuije:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe,

- oznakowanie prowadzonych robot w pasie drogowym,

- wykonanie koryta

- profilowanie dna podtoza gruntowego,

- odwodz nadmiaru urobku ( profilowanie uzupetnien pobocza),

- mechaniczne zageszczenie podtoza,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw.



10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziaty, nazwy i okreslenia.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podfoza przez
obcigzenie ptyta.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prébek gruntéw do celéw drogowych i lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.

BN-70/8931-05 Oznaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

Tymczasowe ogolne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju przez zleceniodawcow i
wykonawcéw krajowych. GDDP, Warszawa 1992, Wydanie I.
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy pospétki zwirowej, podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie 0-31,5 mm oraz 0-16 mm w zwigzku z wykonywaniem prac zieleni: Zagospodarowanie terenu — park
kieszonkowy czes¢ dziatki nr ew. 247/12, czes¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33 Podgérze w Watbrzychu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wykonaniem
warstwy odcinajgcej i pospotki zwirowej i podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z polskimi normami i okre$leniami w SST , Wymagania ogdine

1.4.1 Podbudowa z kruszywa ftamanego stabilizowanego mechanicznie - dwie warstwy zageszczonej mieszanki
kruszywa tamanego , ktéra stanowi warstwe nosng czesci nawierzchni drogowe;.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST ” Wymagania ogoélne”.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatow.
Ogolne warunki dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST ,Wymagania ogdine

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo
famane , uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw o uziarnieniu
ciggtym 0 — 31,5 mm oraz 0-16 mm .Kruszywo powinno byc¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek
gliny.

Materiaty do warstwy odcinajgcej to pospotki .

2.3. Wymagania dla materiatow.

2.3.1 Uziarnienie kruszywa.

Uziarnienie kruszywa kamiennego powinno by¢ zgodne z wymogami PN — 91/B — 06714/15, pospotka zgodna z PN —
B - 11111

2.3.2. Skladowanie kruszywa.
Kruszywo do podbudowy pomocniczej i zasadniczej powinno by¢é dostarczone do miejsca wbudowania lub
sktadowane na podtozu réownym, utwardzonym i odwodnionym.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w sST,Wymagania ogdlne”

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca robo6t przystepujacy do wykonania podbudowy zasadniczej powinien sie wykazaé
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu :

- walca statecznego samojezdnego 10 t

- zageszczarki wibracyjnej 70 — 90 m3/h

- koparka podsigbierna o poj. 0,6 m3

- samochéd samowytadowczy 5 — 10 t

4 TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w SST ,Wymagania ogéine”

4.2. Transport kruszyw
Kruszywo na warstwy podbudowy nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu z zabezpieczeniem przed
zanieczyszczeniem nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST ,Wymagania ogoéine”

5.2. Wybudowanie i zaggszczenie mieszanki kruszywa



Kruszywo do podbudowy pomocniczej w warstwie odcinajgcej powinno by¢ ukladane recznie o jednakowej grubosci
przy uzyciu zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 — 90 m3 /h. Zageszczenie warstwy odcinajgcej nie powinno by¢
mniejsze od wskaznika zageszczenia Js > 1 Kruszywo do podbudowy zasadniczej powinno byé z tlucznia
kamiennego rozktadanego recznie o grubosci zgodnej z dokumentacja projektowg .Zageszczenie kruszywa
kamiennego nalezy wykona¢ przy uzyciu walca statycznego samojezdnego 10 t a w miejscach trudno dostepnych
zageszczenie wykonaé zageszczarkg wibracyjng spalinowg 70 — 90 m3/h. Zageszczenie podbudowy zasadniczej z
kruszywa tamanego nie powinno by¢ mniejsze od wskaznika zageszczenia Js > 1.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Warstwa odcinajgca powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie , nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po warstwie
odcinajacej . Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy odcinajgcej obcigza Wykonawce robot.
Warstwa podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca
bedzie wykorzystywat , za zgodg Inspektora nadzoru gotowg podbudowe do ruchu budowlanego , to jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy spowodowane przez ten ruch. .Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST ” Wymagania ogoélne”

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét
i przedtozy¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru. Badania powinny obejmowaé wiasciwosci kruszywa okreslone
pkt.2.2.i2.3.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych warstwy odcinajacej i podbudowy zasadniczej powinna
wynosi¢ minimum:

- szerokos¢ warstwy co 100 m. i na kazdym zjezdzie i poszerzeniu,

- rownos¢ podtuzna co 20 m.,

- rownos¢ poprzeczna co 100 m. i na kazdym zjezdzie i poszerzeniu,

- rzedne wysokosciowe co 100 m. i na kazdym zjezdzie i poszerzeniu

- uksztattowanie osi w planie co 100m.,

- grubos¢ warstwy na kazdej dziatce roboczej,

- zageszczenie w dwoch punktach dziatki roboczej ale nie rzadziej niz 600 m2
Zageszczenie warstwy odcinajgcej nalezy wykona¢ wg BN — 77/8931 — 12
Zageszczenie podbudowy zasadniczej z ttucznia kamiennego wg PN — 88/B — 04481.

6.3.1. Szerokos¢ warstwy
Szerokos¢ warstwy podbudowy nie moze sig rézni¢ od projektowanej o wiecej niz + 5%

6.3.2. Réwnos¢ warstwy
Nierownosci podtuzne warstwy podbudowy nie mogg przekracza¢ 2 cm dla warstwy odcinajacej i 12 mm dla warstwy
ttuczniowej , mierzone tatg - 4 metrowg zgodnie z BN — 68 /8931 — 04

6.3.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajgcej i thuczniowej powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z tolerancjg + 5
%.

6.3.4. Rzedne wysokosciowe
Roéznice miedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm.

6.3.5. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej nie wiecej niz 10 cm.

6.3.6. Grubos¢ warstwy
Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowg z tolerancjg dla warstwy odcinajgcej + 1 cm a
dla warstwy ttuczniowej + 10 %.

6.3.7. Zageszczenie podbudowy
Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajgcej i podbudowy zasadniczej nie powinien by¢é mniejszy od 1.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.
Wszystkie powierzchnie , ktére wykazujg wieksze odchylenia od cech geometrycznych okreslonych w punkcie 6.3.
powinny by¢ naprawione ( wyréwnanie i powtdrnie zageszczone przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy ) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie i warstwy odcinajacej z pospotki.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.



Ogolne zasady odbioru robot podano w sST ,Wymagania ogélne” pkt. 8
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg , SST i wymaganiami Inspektora nadzoru , jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 ( metra kwadratowego ) podbudowy ttuczniowej obejmuje :
- roboty pomiarowe,

- oznakowanie roboét,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura ,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki ,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej ,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét. P

Cena wykonania 1 m2 ( metra kwadratowego )warstwy odcinajgcej obejmuje:
- prace pomiarowe,

- dostarczenie, roztozenie i zageszczenie materiatu,

- pomiary kontrolne wymagane w SST

- utrzymanie warstwy

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

. PN - B - 04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

. PN -B - 06714 — 17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

. PN - B - 11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.

. PN — B — 11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych .Zwir i mieszanka.
. PN- B - 11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych .Piasek.

. BN - 68 /8931 — 04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

. BN —-77 /8931 — 12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

. PN -76 /B — 06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczenh obcych.
. PN -91/B — 06714/15 Kruszywa mineralne. Badanie. Oznaczenie sktadu ziarnowego

10. PN - 77/B-06714/16 i /17,18, Kruszywa mineralne. Badanie. Oznaczenie ksztattu ziaren, wilgotnosci,
nasigkliwosci

11. PN — 84/S — 96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

12. BN — 84 /6774 — 02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych

13. BN — 77/8931 — 12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

14. BN — 64 /8933 — 02 Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

OCONOOAPAWN -
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z ustawieniem kraweznikow i obrzezy granitowych przy realizacji zadania Zagospodarowanie terenu
— park kieszonkowy czes$¢ dziatki nr ew. 247/12, cze$¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33 Podgérze w Watbrzychu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych:
- z ustawieniem kraweznikéw na fawie betonowej z oporem,
- ustawienie obrzezy na tawie betonowe;j.

1.4. Ogdélne wymagania dotycz gce robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robo6t podano w SST ,Wymagania ogoélne”

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST ,Wymagania
ogolne”
Materiatami stosowanymi sa:
- krawezniki i obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-66/6775-01 [9],
- piasek na podsypke,
- cement do podsypki cementowo-piaskowej i zaprawy,
- woda,

- beton B-15 do wykonania tawy pod krawezniki i obrzeza.

W ocenie wygladu zewnetrznego kraweznikow kamiennych - ulicznych, nalezy bra¢ pod uwage
ustalenia normy BN-66/6775-01 [9].

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie
mniejszej niS ,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byé odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

Do wykonania faw pod krawezniki nalezy stosowac, dla beton klasy B 15 wg PN-B-06250 [2
3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,Wymagania ogélne” pkt

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,Wymagania ogdéine”
Krawezniki i obrzeza nalezy uktada¢ na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w
kierunku jazdy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST ,Wymagania ogélne”
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie faw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

Przy wykonaniu tawy nalezy stosowaé szalowanie.

Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy stosowac
co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.



5.4. Ustawienie kraweznikoéw betonowych

Swiatlo (odleglo$é gérnej powierzchni kraweznika i obrzezy) powinno byé zgodne z ustaleniami
dokumentaciji projektowe;j.

Ustawienie kraweznikéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej z oporem wykonuje sie na podsypce cementowo-piaskowej o
grubosci 5 cm po zageszczeniu. Spoiny kraweznikdw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy
wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowg, przygotowang w stosunku 1:2.

5.5. Ustawienie obrzezy chodnikowych

Obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanej fawie w miejscu i ze Swiattem (odlegtoscig gornej
powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowej

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetni¢ je zaprawg cementowo-piaskowg w
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmyé wodg. Spoiny muszg byé wypetnione catkowicie na
petng gtebokosé

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,Wymagania ogdlne” . Przed przystgpieniem do robot
Wykonawca powinien wykonaé¢ badania materiatéw
przeznaczonych do ustawienia kraweznikow i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptac;ji.
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.
Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.
Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:
a) Zgodnosc profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektowa.
Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweletg. Dopuszczalne odchylenia
mogg wynosi¢ = 1 cm na kazde 100 m tawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary faw nalezy sprawdzi¢ w dwdch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.
c) Roéwnos¢ gornej powierzchni taw.
Réwnosé gornej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy,
trzymetrowe;j taty.
Przeswit pomiedzy gérng powierzchnig tawy i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm.
d) Zageszczenie faw.
Zageszczenie faw bada sie w dwdch przekrojach na kazde 100 m.
e) Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m
wykonanej fawy.

Przy ustawianiu kraweznikow i obrzezy nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi = 1 cm na kazde 100
m ustawionego kraweSnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi + 1 cm
na kazde 100 m ustawionego kraweznika lub obrzeza,

c) rownos¢ gornej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przylozenie w dwéch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym prze$wit pomiedzy gorng powierzchnig kraweznika lub obrzeza i
przytozona tatg nie moze przekracza¢ 1 cm,

d) doktadnos¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metrow. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na petng
gtebokosé.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST ,Wymagania ogéine”
Zakres robét objetych niniejszg specyfikacjg jest wykazany w zatgczonym przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST ,Wymagania ogdlne” . Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne. Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:



- wykonanie koryta pod tawe,
wykonanie fawy,
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 9.
Cena wykonania 1 m obrzeza lub kraweznika wraz ze $ciekiem obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta pod fawe,

- ew. wykonanie szalunku,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki,

- ustawienie kraweznikéw na podsypce cementowo-piaskowe;j,

- wypetnienie spoin kraweznikdw zaprawa,

- ew. zalanie spoin masg zalewowsg,

- zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06251Roboty betonowe i zelbetowe

4. PN-B-06711Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

5.  PN-B-06712Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

6. PN-B-10021Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

7. PN-B-11111Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Swir i mieszanka

8. PN-B-11112Kruszywa mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych

9. PN-B-11113Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

10. PN-B-19701Cement. Cement powszechnego uSytku. Skiad, wymagania i ocena

zgodnosci

11. PN-B32250Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

12. BN-88/6731-08Cement. Transport i przechowywanie

13.  BN-74/6771-04Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych.

15. BN-80/6775-Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeZza chodnikowe

16. BN-64/8845-02Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania szczegdétowe dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z betonowych ptyt azurowych zagospodarowanie terenu — park
kieszonkowy czes¢ dziatki nr ew. 247/12, czes$¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33 Podgérze w Watbrzychu.

1.2.Zakres stosowania ST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3.Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni: - z ptyt azurowych 60x40x12cm na podsypce cementowo-piaskowej gr. 3 cm wypetnienie
otwordw ziemig urodzajng oraz obsianiem trawa.

1.4.0kreslenia podstawowe
1.4.1. Ptyty azurowe
Prefabrykowane ptyty betonowe przeznaczone do budowy nawierzchni.

1.4.2. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogoélne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST ,Wymagania ogoine”

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST ,Wymagania
0golne”

2.2. Ptyty azurowe

2.2.1. Wymagania

Powierzchnie ptyt powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej, zgodne z
wymaganiami. Krawedzie ptyt powinny by¢ réwne i proste. Ptyty betonowe azurowe powinny charakteryzowac¢
sie: - obcigzenie niszczgce nie nizsze niz 9.5 kN, - nasigkliwo$¢ nie wieksza niz 5%, - mrozoodporno$¢ nie
nizsza niz F 150. Producent prefabrykatébw w $wiadectwie zgodnosci zapewni 3-letnia gwarancje na
dostarczane materiaty. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowych nie
powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1 i 2.



Tablica 1. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt betonowych

Dopuszezalna wielkosé
Rodzaj wad i uszkodzef wad i uszkodzen
Gatunek 1
Wklgstosé lub wypuklosé powierzchni gornej, wichrowatosé powierzchni i 3
krawedzi, mm
Szezerby 1 uszkodzenia | liczba, max 3
krawedzi 1 narozy
dlugosé, mm, max 20
glebokosé, mm, max 5

Tabliea 2. Dopuszezalne odchyltki wymiardw plyt betonowych

Dopuszczalna odchytka
Rodza) wymiaru mm
Gatunek 1
Plyty betonowe diugosc 4
szerokosé +2
grubosc +3

3.SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST ,Wymagania ogélne”

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu sprzetu pomocniczego:

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w SST ,Wymagania ogdine” .

4.2 Transport ptyt

Ptyty azurowe mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu po osiggnieciu przez beton
wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowanej. Plyty powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna ich warstwa nie powinna wystawac¢ poza
$ciany $rodka transportu wiecej niz 1/3 wysokosci tej ptyty.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robot podano w SST ,Wymagania ogdine”

5.2. Podsypka

Grubos¢ podsypki po zageszczeniu = 3 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i
wyprofilowana.

5.3. Ukladanie nawierzchni z ptyt azurowych

Ptyty przy kraweznikach nalezy uktadac w taki sposéb, aby ich gérna krawedz znajdowata sie powyzej gornej
krawedzi kraweznika. Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego ptyty odpowiednio dociete
nalezy uktada¢ w jednym poziomie, regulujgc wysokos¢ urzadzeh naziemnych do poziomu nawierzchni. Plyty
nalezy uktadac zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentaciji projektowe;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT



6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST ,Wymagania ogoélne”

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdbw przeznaczonych do
budowy nawierzchni i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptaciji.

6.2.1. Badania ptyt azurowych

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzenh wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementu. Sprawdzenie katéw prostych
w narozach elementdéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek
z doktadnoscig do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostaltych materiatdbw stosowanych do wykonania nawierzchni z plyt azurowych powinny
obejmowac wszystkie wtasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow .

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podtoza

Sprawdzenie poditoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowg i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla: - gtebokosci koryta: - o szerokosci do 3 m: £ 1 cm, - o szerokosci
powyzej 3 m: + 2 cm, - szerokosci koryta: + 5 cm. 6.3.2. Sprawdzenie podsypki Sprawdzenie podsypki w
zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z
dokumentacjg projektowg oraz pkt 5.3 niniejszej SST. Dopuszczalne odchylenia w grubosci podsypki nie
moga przekraczac¢ = 1 cm.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidtiowosci wykonania nawierzchni polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z
dokumentacjg projektowg . Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni przeprowadza¢ nalezy w nastepujgcy
sposoéb: na kazde 50 m2 nawierzchni z ptyt azurowych nalezy zdjg¢ 2 ptyty w dowolnym miejscu i zmierzy¢
grubos¢ podsypki oraz sprawdzi¢ uktad ptyt nawierzchni.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie réownosci nawierzchni

Sprawdzenie rownosci przeprowadza¢ nalezy tatg co najmniej raz na kazde 50 do 100 m2 utozonej
nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m nawierzchni. Dopuszczalny przeswit
pod tatg nie powinien przekraczaé¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorgc pod uwage punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m. Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchni w
punktach zatamania niwelety nie mogg przekraczaé + 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywac¢ nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 50 do
100 m2 nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od
projektowanego profilu wynoszg + 0,3%.

6.4.4. Sprawdzenie réwnolegtosci spoin

Sprawdzenie réwnolegtosci spoin nalezy przeprowadza¢ za pomocg dwéch sznuréw napietych wzdtuz spoin i
przymiaru z podziatkg milimetrowg. Dopuszczalne odchylenie wynosi = 1 cm. 6.4.5. Sprawdzenie szerokosci i
wypetnienia spoin Sprawdzenie szerokos$ci spoin nalezy przeprowadzac przez usuniecie spoin na dtugosci
okoto 10 cm w trzech dowolnych miejscach na kazde 200 m2 nawierzchni i zmierzenie ich szerokosci oraz
wypetnienia.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST ,Wymagania ogoine”

Jednostka obmiarowa Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z azurowych
ptyt betonowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru roboét

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w SST ,Wymagania ogoélne”. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegajg: —przygotowanie podioza i wykonanie koryta
-wykonanie podbudowy, -wykonanie podsypki pod nawierzchnie Zasady ich odbioru sg okreslone w SST
~Wymagania ogdine”

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,Wymagania ogdlne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 nawierzchni z kostki betonowej obejmuje:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—oznakowanie robot,

—-przygotowanie podfoza i wykonanie koryta

—dostarczenie materiatéw i sprzetu

—wykonanie podsypki,

—ufozenie i ubicie ptyt,

—wypetnienie otworéw kruszywem,

—pielegnacja nawierzchni

—-przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
—Odwiezienie sprzetu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykfego

2. PN-EN-197-1 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

3. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.

4. PN-EN 206-1 Beton. Czes$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé.

5. PN-EN 1339 Betonowe ptyty brukowe. Wymagania i metody badan.

6. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

7. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe

8. PN-EN-1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan.

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rGwnosci nawierzchni planografem i fatg
10. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntow.

Szczegobtowe specyfikacje techniczne

D-M-00.00.00Wymagania ogdlne

D-04.04.02Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
D-08.03.01-02.Krawezniki/Obrzeza



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT

NAWIERZCHNIA GLINIASTO- ZWIROWA
(0/10 mm)

CPV 45233

SST-07



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z mieszanki gliniasto-zwirowej przy robotach zwigzanych z
Zagospodarowanie terenu — park kieszonkowy czes¢ dziatki nr ew. 247/12, cze$¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33
Podgorze w Watbrzychu.

10.1. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg zasad prowadzenia robdot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni gruntowej ulepszonej mechanicznie jako nawierzchnia z mieszanki optymalnej (gliniasto-
zwirowej 0/10 mm) dla ruchu pieszych i pojazdéw utrzymania.

Nawierzchnia zostanie wykonana warstwg grubosci 5 cm utozong na podbudowie z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony dla ruchu pieszych, na ktérym
jest nawierzchnia gruntowa ulepszona mechanicznie (mieszanka optymalna), wyréwnany i odpowiednio
uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.2. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu z innym gruntem lub kruszywem poprawiajgcym sktad
granulometryczny i wtasciwo$ci gruntu.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogoélne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST ,Wymagania ogoine”

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST ,Wymagania ogéine”

2.2. Materiaty do nawierzchni gruntowej ulepszonej mechanicznie

2.3.1. Mieszanka gliniasto-zwirowa

Do wykonania mieszanki optymalnej gliniasto-zwirowej 0/10 mm zaleca sig¢ stosowac:

- kruszywa naturalne o uziarnieniu do 10 mm (zwiry, piaski), odpady kruszywa tamanego

(frakcje od 0 do 4 mm).

- grunty gliniaste w postaci naturalnej lub sproszkowane;j.

Grubsze ziarna kruszywa mineralnego tworzg szkielet wypelniony czastkami pylowymi i itowymi
stanowigcymi spoiwo mineralne.

Optymalna mieszanka gliniasto-zwirowa powinna mie¢ ramowy skfad uziarnienia wedtug tablicy 1.

Tablica 1 Ramowy sktad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-zwirowej

Lp. [\:’ymiar sit|Przechodzi przez sito,
ontrolnych #mm [
1 10 100
2 8 93 - 100
3 4 70 - 100
4 2 57-90
5 1 44-73




6 0,5 32-58

7 0,25 22-45

8 0,10 13-33

9 0,075 11-28
10 0,05 10-25
11 0,02 6-17
12 0,002 4-7

2.3.2. Woda

Nalezy stosowa¢ wode odpowiadajgcg wymaganiom PN-B-32250. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowac
pitng wode wodociggows.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,Wymagania ogdine”

3.2. Sprzet do wykonania robét
W zaleznosci od okreslonego w dokumentacji projektowej lub SST sposobu ulepszania nawierzchni gruntowej,
Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:
- spycharek lub réwniarek do rozktadania materiatéw do mechanicznego ulepszania nawierzchni,
- mieszarek do wymieszania gruntu z materiatami ulepszajgcymi,
- przewoznych zbiornikobw na wode (drogowe, rolnicze itp.) wyposazonych w urzadzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
- walcéw ogumionych i gtadkich, lekkich i Srednich, samojezdnych lub doczepianych, walcéw
wibracyjnych jedno- i dwuwatowych, wibracyjnych i wibrouderzeniowych zageszczarek do
zageszczania wyprofilowanej warstwy gruntu wymieszanego z dodatkami ulepszajgcymi.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,Wymagania ogéine”

4.2. Transport

Grunty i materiaty do mechanicznego ulepszania nawierzchni gruntowej mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST. ,Wymagania ogoélne”

5.2. Przygotowanie podioza

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania nawierzchni powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawi¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwi¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.

Przed wykonaniem nawierzchni nalezy oczysci¢ i przygotowac podtoze.

5.3. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej mechanicznie

5.3.1. Projektowanie skladu mieszanki optymalnej

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien dostarczy¢ Zamawiajgcemu do akceptacji projekt sktadu
mieszanki optymalnej oraz probki materiatbw przeznaczonych na mieszanke, pobrane w obecnosci
Zamawiajgcego.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w tablicy 1 i zawierac:

X opis i wyniki badan gruntéw,



Y okreslenie wilgotnosci optymalnej mieszanki wedtug metodg Proctora podanej w PN-B-04481.

5.3.2. Wbudowanie i zageszczenie mieszanki optymalnej gruntowej
Mieszanie sktadnikow nalezy wykonywa¢ mechanicznie do czasu uzyskania jednolitej barwy i struktury mieszanki.
Po zakohAczeniu mieszania nie powinno by¢ w mieszance grudek gruntu spoistego wiekszych od 0,5 cm.

Nie dopuszcza sie mieszania na drodze. Nalezy zwraca¢ uwage, aby utrzymywacd projektowang wilgotnosé
mieszanki.

Wytworzong w mieszarkach mieszanke optymalng zaleca si¢ wbudowywacC sposobem powierzchniowym. Na
wyprofilowanej podbudowie (w kierunku podtuznym i poprzecznym) ze spadkiem okoto 4%, nalezy na catej
powierzchni roztozy¢ réwnomiernie mieszanke optymainag.

Przed rozpoczeciem zageszczania nalezy sprawdzi¢ wilgotnos¢. W przypadku gdy jest ona nizsza od optymalnej o
wiecej niz 20% jej wartosci, nalezy doda¢ wody do uzyskania wilgotnosci optymalnej, a w przypadku gdy jest
wyzsza o wigcej niz 10% jej wartosci, mieszanke nalezy przesuszyc.

Ze wzgledu na wrazliwo$¢ mieszanki gliniasto-zwirowej w czasie wbudowywania na opady atmosferyczne nalezy
przerywac roboty w czasie opadow.

Nie wolno pozostawia¢ niezageszczonej mieszanki na dziatanie gwattownego deszczu lub zamarznigecie.

W takich sytuacjach nalezy mieszanke uformowac w pryzme i przykry¢ folig lub warstwg darniny.

Rozscielong warstwe z mieszanki optymalnej nalezy wyréwnaé i wyprofilowaé, a nastepnie zagesci¢ walcem
ogumionym, wielokotowym lub gtadkim o masie od 1,5 do 5,0 Mg.

Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac
pasami podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwa¢ pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajgcymi sie, w
kierunku jej gérnej krawedzi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia wymaganego w dokumentaciji
projektowej i ST. Wymagany wskaznik zageszczenia - co najmniej 0,98. Dla ochrony obrzezy betonowych przed
zanieczyszczeniem mieszankg optymalng oraz mieszanki optymalnej przed zanieczyszczeniem gruntem z
poboczy, zaleca sie oktadanie obrzezy jedng lub dwoma warstwami darniny lub deskami ustawionymi rebem, ktére
nalezy usungé¢ po przemieszaniu gruntéw.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona mechanicznie - ,Mieszanka optymalna gliniasto-zwirowa 0/10 mm” po oddaniu
do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana.W okresie pielegnacji nalezy:

- wyréwnywaé powstate zagtebienia i koleiny przy uzyciu wtéki lub szablonu,

- zageszcza¢ wyréwnang nawierzchnieg.

Nawierzchnia gruntowa z mieszanki optymalnej, w okresie od 4 do 6 tygodni po oddaniu jej do eksploataciji,
powinna by¢ chroniona przez ograniczenie predkosci pojazdéw do 20 km/h oraz w razie potrzeby réwnomiernie
dogeszczana na catej szerokosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST ,Wymagania ogoélne”

6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych

6.2.1. Réwnos¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg fata, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnosci nawierzchni z mieszanki optymalnej nie powinny przekracza¢ 12 mm.

6.2.2. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ przy uzyciu 4-metrowej taty i poziomnicy.

Odchylenia spadkéw poprzecznych nawierzchni na prostych i tukach nie powinny by¢ wieksze niz 0,5% od
spadkoéw projektowanych.

6.2.3. Rzedne wysokosciowe
Odchylenie rzednych wysokosciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie powinno by¢ wieksze niz
+1cmi-3cm.

6.2.4. Uksztaltowanie osi nawierzchni



Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5cm.

6.2.5. Szerokos¢ nawierzchni
Szerokos$¢ nawierzchni nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10cm i -5cm.

6.3. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowej podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowe;j

Lp. [Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiardéw
i pomiarow

1 |R6é6wnos¢ podluzna co 20 m fata na kazdym pasie ruchu

2 |ROwnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

3 [Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

4 |Rzedne wysoko$ciowe co 100 m

5  |Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

6  [Szeroko$¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST ,Wymagania ogdine”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) nawierzchni gruntowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST ,Wymagania ogéine”

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Zamawiajgcego, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,Wymagania ogdlne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z mieszanki gliniasto-zwirowej (mieszanki optymalnej) obejmuje:

Cena wykonania 1 m? nawierzchni gruntowej ulepszonej z mieszanki optymalnej obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatéw,

wymieszanie materiatdw w mieszarce stacjonarne;j,

roztozenie i wyrdwnanie do wymaganego profilu,

skropienie wodg i zageszczenie warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

Tt

) PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntéw
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie skfadu ziarnowego.
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania techniczne dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ogrodzenie, bramg wjazdows i furtkg w zwigzku z wykonywaniem prac zieleni: Zagospodarowanie
terenu — park kieszonkowy czes¢ dziatki nr ew. 247/12, cze$¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33 Podgorze w
Watbrzychu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru:

- ogrodzenia,

- furtki,

- bramy

2. MATERIALY
2.1. Ogrodzenie wedtug rysunku



Ogrodzenie panelowe - schemat

1 - panel
2 - slupek
3 - ptaskownik montazowy
4 - daszek slupka
5 - §ruba mocujaca
6 - podmurdwka
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Wysokosc panela - 150-160 cm
Diugosé panela - 250 cm

Kolor - szary RALT030

Opaska Ewirowa - szerokosé 50 cm do osi egrodzenia



2.2. Furtka wedtug rysunku

Widok furtki F1, skala 1:20
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Furtka ogrodzeniowa - przemystowa

Furtka ogrodzeniowa wraz ze stupami oraz kompletem zawiasowo - Zamkowym
Wypelnienie skrzydia - panel kratowy 7 przettoczeniami (przykrecany do konstrukciji)
Srednica drutu poziomego - 5 mm

Srednica drutu pionowego - 5 mm

Wymiar oczek - 50 x 200 mm

Kolor - szary RALT030



2.3. Brama wedtug rysunku

L]

Brama przesuwna przemysiowa Pl 95 — — adl

Brama samonosna wysiegnikowo zawieszona nad wjazdem. = g ﬂ
Brama sklada sie z szyny jezdnej, zespotu jezdnego, B-UJ

konstrukcji zamknietej skrzydta bramy, ramy prowadzacej,

stupa zamykajgcego wyposazonego w chwytak oraz podpory

tylnej stabilizujace] skrzydio po jej otwarciu (w zaleznosci od

szerokosci bramy).

Przekraj szyny jezdne] 95 x 85 [mm]
Wypelnienie skrzydia: ksztaltowniki zamkniete 25 x 25 [mm]
(spawane do konstrukcji).

3. SPRZET
Wykonawca moze uzywac¢ dowolnego sprzetu pod warunkiem zachowania wymaganej jakosci robdt i
dotrzymaniu terminéw umownych.

4. TRANSPORT

Transport materiatdw dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem zapewnienia realizacji robot
zgodnie z dokumentacja projektows.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie dotéw pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inspektor Nadzoru nie podaje inaczej, to doty pod stupki powinny
mie¢ wymiary w planie co najmniej o 20 cm wieksze od wymiardw stupka, a gt. ok. 1,0-1,1m.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to najpierw nalezy wykona¢ doty pod stupki
narozne, bramowe i na zatamaniach ogrodzenia, a nastepnie dokonaé podziatu odcinkéw prostych na
mniejsze odlegtosci.

5.2. Ustawienie stupkéw

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a ich
wierzchotki powinny znajdowac¢ sie na jednakowej wysokosci. Stupki doktadnie obetonowac do poziomu terenu
betonem B15.

Stupki do siatki ogrodzeniowej powinny by¢ przystosowane do umocowania na nich drutu
naciggowego.

5.3. Montaz ogrodzenia panelowego
Prace wykona¢ zgodnie z instrukcjg producenta wybranego systemu ogrodzen z zachowaniem wymiarow
opisanych w pkt. 2 i dokumentacji projektowe;j.



KONTROLA JAKOSCI ROBOT
1. Ogrodzenia, bramy, furtki

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent posiada
Swiadectwo dopuszczenia lub atest na materiaty uzyte do wykonania ogrodzen.

- W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:

zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia

zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow

prawidtowos$¢ wykonania dotéw pod stupki
poprawnos¢ ustawienia stupkow

prawidtowos¢é wykonania ogrodzenia [wysoko$¢ ogrodzenia, prawidtowos¢ montazu
paneli rozstaw stupkéw i ich zabetonowanie.

- 2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét
- Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang
przez Inspektora odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania.

Wszystkie elementy robdt nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktére wykazujg
odstepstwa od postanowien SST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

- OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg ogrodzenia jest m [metr]. Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci
ogrodzenia, wylgczajgc brame i furtke dla ktdrej jednostka obmiarowg jest 1 komplet.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie
wykonanego ogrodzenia.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badan z biezgcej kontroli materiatow i
robot.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT

ZIELEN

CPV 77310000-6 — Ustugi sadzenia roslin oraz utrzymania terenéw zielonych

CPV 77314100-5 Ustugi w zakresie trawnikéw

SST-09



1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z realizacjg zadania inwestycyjnego pn. ,Zagospodarowanie terenu — park kieszonkowy czgs¢ dziatki
nr ew. 247/12, cze$¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33 Podgérze w Watbrzychu.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Przedmiotem specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét budowlanych w
zakresie realizacji nasadzen, trawnika, fgki kwietnej w lokalizacji okreslonej w pkt.1.1.

1.3.1. Nasadzenia

Projekt zagospodarowania zieleni zaktada wprowadzenie nasadzen ze szczegdélnym uwzglednieniem funkcji
uzytkowej. Projektowane rosliny stanowig drzewa o szybkim wzroscie i roztozystych koronach, krzewy ozdobne
oraz ro$liny zadarniajgce, ktére sg alternatywg dla trawnika, nie wymagajg skomplikowanej pielegnacji i sa
odporne na niekorzystne warunki srodowiska. Drzewa, krzewy sadzi¢ z catkowitg zaprawg dotéw. Pod byliny
dowiez¢ 20 cm warstwy ziemi urodzajnej. Pod tgke kwietng dowiez¢ 10 cm ziemi urodzajne;j.

1.3.2. Nawierzchnia trawiasta
Projektuje sie wysiew nasion trawy . W tym celu przewiduje sie dowiezienie 10 cm warstwy zyznej ziemi po
uprzednim przygotowaniu terenu.

1.3.3. Roboty ziemne
Roboty ziemne-wykopy ,odkryte” wykonywane bedg jako szerokoprzestrzenne, grunt z wykopdéw nalezy
przetransportowac na odpowiednie miejsce odktadu.

2. MATERIALY

21 Wymagania ogoélne dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw w ST ,Wymagania ogéine”.
2.2 Wymagania szczegotowe dotyczace materiatéw
2.2.1. Cechy drzew, krzewow
Zamawiany materiat roslinny spetniajgcy najwyzsze wymagania jakosciowe powinien byc¢ w
szczegolnosci:
- opatrzony etykieta, na ktdérej podana jest nazwa facinska, forma, wybér;
- czysty odmianowo;
- prowadzony w trakcie wieloletniego cyklu produkcyjnego;
- zdrewniaty;
- zahartowany;
- prawidtowo uformowany z zachowaniem charakterystycznego dla gatunku i odmiany pokroju, wysokosci,
szerokosci i dtugosci pedéw a takze rownomiernego rozkrzewienia i rozgatezienia;
- zdrowy, wolny od szkodnikéw i patogendw.
- system korzeniowy drzew i krzewdw;
- zwarty,
- silnie przerosniety,
- prawidtowo rozwiniety z duzg iloscig korzeni wtosnikowych,
- nieprzesuszony,
- 0 zachowanej proporcji bryty korzeniowej do czesci nadziemnej,
- pien drzew;
- prosty,
- bez odrostow,
- korona drzew;
- symetryczna, wyraznie wyksztatconym pakiem wierzchotkowym, réwnomiernie rozgateziona w sposéb
typowy dla gatunku i odmiany,
- pozbawiona rozgatezien pod kgtem ostrym (nie dotyczy drzew o budowie kolumnowej),
- z prostym przewodnikiem (z wyjgtkiem drzew naturalnie wielopniowych), przyrost ostatniego roku
powinien wyraznie i prosto przedtuzac przewodnik,
- bez przycietych peddéw,




- odstep miedzy okotkami oraz przyrost ostatniego roku proporcjonalny do wielkosci catego
drzewa,
- barwa lisci typowa dla odmiany; liscie nie powinny by¢é zwiedniete, zwijajgce sie, z plamami i
odbarwieniami bedgcymi objawami chorobowymi,
- paki kwiatowe i lisciowe powinny by¢ zdrowe, bez odznak zasychania,

- czes$¢ nadziemna krzewow;
- pedy w peini rozgatezione, wyrastajgce nie wyzej niz 10 cm nad szyjkg korzeniowg, uformowane o
konstrukcji charakterystycznej dla gatunku odmiany,
- krzewy powinny mie¢ 3 dobrze wyksztatcone pedy gtéwne z typowymi dla odmiany
rozgatezieniami;
- barwa lisci typowa dla odmiany;
- paki kwiatowe i lisciowe powinny by¢ zdrowe, bez odznak zasychania;

Wady niedopuszczalne:
- silne uszkodzenia mechaniczne roslin,

- Slady po swiezych cigciach,

- Slady Zzerowania szkodnikow,

- oznaki chorobowe,

- zwiedniete i zwijajgce sie liscie z plamami i odbarwieniami bedgcymi objawami chorobowymi,
- pomarszczenie kory na korzeniach i czesciach naziemnych,

- martwice i peknigcia kory,

- uszkodzenie pgka szczytowego przewodnika,

- dwupedowe korony drzew formy pienne;j,

- uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowe;.

2..2. Cechy bylin

Zamawiany materiat roslinny spetniajgcy najwyzsze wymagania jakosciowe powinien by¢ w
szczegolnosci:

- pojemnikowany,

—zdrowy, bez uszkodzen, dojrzaty,

—przed dostarczeniem powinien by¢ obficie podlany,

-rosliny powinny by¢ dojrzate technicznie tzn. nadajace sie do wysadzenia ,

- stopien rozwoju, wielkos$¢ i sposéb uformowania powinny by¢ jednakowe w catej partii,

—materiat musi by¢ w catej partii zdrowy i niezwiedniety,

—pokréj rodlin, barwa kwiatéw i lisci powinny by¢ charakterystyczne dla gatunku i odmiany,

—-system korzeniowy powinien by¢ prawidtowo rozwiniety, na korzeniach szkieletowych powinny wystepowac liczne
korzenie drobne, bryta korzeniowa powinna by¢ dobrze przero$nieta korzeniami, wilgotna i nieuszkodzona,
—kwiaty letnie powinny posiadac przynajmniej kilka-kilkanascie pgkéw kwiatowych w zaleznosci od gatunku,

- opatrzony etykieta, na ktdrej podana jest nazwa facinska

Wady niedopuszczalne:
- silne uszkodzenia mechaniczne roslin,

- $lady po $wiezych cieciach,

- Slady zerowania szkodnikoéw,

- oznaki chorobowe,

- zwiedniete i zwijajace sie liscie z plamami i odbarwieniami bedgcymi objawami chorobowymi,
- pomarszczenie kory na korzeniach i czesciach naziemnych,

- martwice i pekniecia kory,

- uszkodzenie pagka szczytowego przewodnika,

- dwupedowe korony drzew formy piennej,

- uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej

2.3. Cechy nasion traw

Nasiona traw stosowac¢ wytgcznie w postaci gotowych mieszanek, odpowiednich dla trawnikéw parkowych lub
specjalistycznych. Mieszanka traw powinna mie¢ przeznaczenie do zakfadania trawnikdw o uzytkowaniu od
ekstensywnego do umiarkowanie intensywnego. Powinna sie charakteryzowaé duzg tolerancjg na wysokie



temperatury i susze oraz wysokg wytrzymatoscig na mréz. Po wysianiu mieszanki nasion, trawnik powinien
pojawi¢ sie w krotkim czasie. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy,
klase, numer normy wg ktérej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania. W przypadku powstania watpliwo$ci,
co do jakosci przeznaczonej do wysiewu mieszanki nasion, bedzie ona podlegata odpowiednim badaniom
laboratoryjnym.

Mieszanka nasion powinna spetnia¢ nastepujgce parametry:
- czysto$¢ mieszanki co najmniej 90%,
- zawarto$¢ nasion chwastéw maksymalne 0,5%,

- zawartos¢ wszystkich innych nasion niz trawy maksymalnie 1%,

Sktad mieszanki traw (gatunki podstawowe):
- zycica trwata (15-40%)

- kostrzewa czerwona - roztogowa (15-30%)
- kostrzewa czerwona - kepowa (15-25 %)

- wiechlina tgkowa (15-20%)

- kostrzewa trzcinowa (10-25%)

- kostrzewa owcza
W celu otrzymania gestego trawnika, na 100 m2 nalezy przeznaczy¢ ok. 4 kg mieszanki nasion.

2.2.4. Cechy nasion taki kwietnej

Nasiona tgki kwietnej stosowac¢ wytgcznie w postaci gotowych mieszanek, odpowiednich dla tgki mieszanej —
jednorocznej i wieloletniej. Mieszanka powinna mieé przeznaczenie do zaktadania gk kwietnych jednorocznej i
wieloletniej. Powinna sie charakteryzowa¢ duzg tolerancjg na wysokie temperatury i susze oraz wysokg
wytrzymatoscia na mréz. Po wysianiu mieszanki w pierwszym roku powinny zakwitng¢ rosliny jednoroczne,
natomiast w kolejnych latach rosliny wieloletnie. Gotowa mieszanka fgki kwietnej powinna mie¢ oznaczony
procentowy skfad gatunkowy, klase, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu w ST ,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu w ST ,Wymagania ogdélne”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t w ST ,Wymagania ogolne”.

5.2. Sadzenie roslin

1) Uwagi ogodlne

Wykonawca zobowigzuje sie do wykonania wszelkich prac z nalezytg starannoscig, zgodnie z zasadami sztuki
ogrodniczej. Podczas sadzenia ro$lin nalezy zwréci¢ uwage na korzenie istniejgcych drzew oraz inne elementy
zagospodarowania terenu, instalacje podziemne i naziemne. W przypadku kolizji z projektowanymi nasadzeniami
nalezy poinformowac architekta nadzorujgcego prace, ktory podejmie decyzje o zmianie lokalizacji roslin
kolidujgcych z istniejgcymi elementami.

2) Przygotowanie podtoza pod nasadzenia

Grunt przeznaczony pod obsadzenia powinien by¢ odchwaszczony, oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen oraz
uprawiony zaleznie od rodzaju roslin. Niwelacja wszelkich nieréwnosci terenu musi by¢ wykonana z uzyciem
gruntu rodzimego wolnego od zanieczyszczen budowlanych. Nalezy sprawdzi¢, czy grunt jest przepuszczalny w
wystarczajgcym stopniu. W przypadku nadmiernego zageszczenia nalezy wzruszy¢ go tak, by woda swobodnie
przesigkata. Dla utatwienia pielegnacji i aby zapobiec przerastaniu chwastoéw pod powierzchnie pokryte krzewami
nalezy zastosowa¢ agrowtokning.

3) Przygotowanie dotéw

Rozmiar dotu powinien by¢é dostosowany do parametréow rosliny. D6t musi byé przynajmniej o 30cm gtebszy od
wysokosci bryty korzeniowej i przynajmniej o 20 cm szerszy od promienia bryly. Dno kazdego dofu nalezy
spulchni¢ na gtebokos¢ 20 cm. W sytuacji, kiedy sadzenie opdzni sie w stosunku do czasu wykopania dotéw,
nalezy je powtérnie wypetnié wykopanym wczesniej materiatem.



Przy kopaniu dotéw powinno sie zwrdci¢ szczegdlng uwage na korzenie istniejgcych drzew.
4) Ostateczne poziomy gruntu

Poziom gruntu nie moze by¢ zmieniany w zasiegu koron istniejgcych drzew. Na terenie nie mozna pozostawi¢
zadnych zagtebierr umozliwiajgcych zaleganie wod opadowych. Poziomy gruntu przeznaczonego pod nasadzenia
roslin powinny nawigzywa¢ do pozioméw terenu nie obsadzonego roslinami, aby tereny te mogty tworzyé
powierzchnie umozliwiajgcg odptyw wody.

5) Terminy sadzenia

Rosliny z uprawy pojemnikowej mozna sadzi¢ w ciggu catego roku z wytaczeniem okresu zimowego, kiedy grunt
jest zamarzniety (I potowa listopada - Il potowa marca). Rosliny balotowane nalezy sadzi¢ jesienig. Rosliny
powinny by¢ sadzone w chiodne i wilgotne dni. Sadzenie powinno zosta¢ wstrzymane, jezeli warunki mogg
powodowac¢ degradacje gleby lub wptyngé niekorzystnie na przyjecie sie roslin (dtugotrwate wiatry, stagnujgca
woda, zbyt zbite podtoze itp.).

6) Sposéb umiejscowienia roslin

Pozycja oraz ilos¢ roslin jest zalezna od wskazan zawartych w specyfikacji oraz na rysunkach wykonawczych.
Rosliny powinny by¢ rozmieszczone rownomiernie i tak dopasowane ksztattem, by uzyskac efekt pokazany na
rysunkach dotgczonych do niniejszego opracowania. Przed posadzeniem rosliny powinny zosta¢ rozstawione na
pozycjach, ktére docelowo bedg zajmowaé. Dopuszczalna jest zmiana lokalizacji roslin przez architekta
nadzorujgcego wykonanie projektu po wykazaniu kolizji z korzeniami istniejacych drzew lub podziemnymi
elementami zagospodarowania terenu.

7) Wykonczenie terenu pod nasadzeniami

Wykonczenie terenu poprzez Scidtkowanie nalezy zastosowaé przy nasadzeniach pod krzewami. Kora powinna
by¢ rozsypana réwnomiernie na catej wyznaczonej powierzchni — warstwa 6 cm, po zakornczeniu sadzenia. Kora
musi byé dobrze przekompostowana, wolna od szkodnikéw, choréb i chwastéow, a takze odpowiednio
rozdrobniona.

8) Stabilizacja drzew

Drzewa nalezy stabilizowaé za pomocg trzech palikow drewnianych, impregnowanych ci$nieniowo oraz tasm
odciggajgcych. Po posadzeniu drzewa nalezy wbi¢ paliki w podtoze w rozstawie szerszej niz $rednica bryty
korzeniowej. Paliki nalezy potgczy¢ ze sobg za pomoca potwatkow. Piern zamocowany do palikow za pomoca tasm
elastycznych.

Paliki — dtugos¢ 250 cm, $rednica 5-6 cm. Drewno liSciaste impregnowane cisnieniowo $rodkami owado-
grzybobdjczymi.

Pétwatki — dtugos¢ 40-70 cm, w zaleznosci od rozstawy palikéw. Drewno lisciaste impregnowane cisnieniowo
srodkami owado-grzybobdjczymi.

5.3 Nawierzchnia trawiasta

Projektuje sie wysiew nasion trawy . W tym celu przewiduje si¢ dowiezienie 10 cm warstwy zyznej ziemi po
uprzednim przygotowaniu terenu. Projektowang nawierzchnie trawiastg nalezy uzyska¢ przez reczny wysiew
nasion specjalnej mieszanki traw. W naszych warunkach, jako podstawowg nalezy wybra¢ jedng z trzech
gtdwnych traw roztogowych. W projekcie zatozono wykonanie nawierzchni z mieszanek traw zawierajgcych w
swym sktadzie: kostrzewe czerwong, wiechling fgkowa i zycice trwatg. Nasiona muszg by¢ swieze i dobrej jakosci.
W miejscach przeznaczonych pod wysiew nasion nalezy usung¢ pozostatosci darni. Warstwa powierzchniowa
powinna by¢ uprawiona minimum na gteboko$¢ 20cm. Nalezy usung¢ z powierzchniowej warstwy gleby wszystkie
kamienie oraz inne niepozgdane materiaty, takie jak gatezie, grudy ziemi i inne odpady. Warstwa powierzchniowa
gleby o grubosci 50mm, na obszarze przeznaczonym pod wysiew trawy powinna cechowac sie dobrg strukturg i
rozdrobnieniem. Teren powinien by¢é wyréwnany, a spadki muszg zosta¢ wyprofilowane tak, aby zapewniaty
odptyw wody i eliminowaty potencjalng mozliwo$¢ stagnowania wody.

Podioze, na ktérym ma by¢ wysiany trawnik powinno by¢ przygotowane zgodnie z projektem i sztukg budowlang.
Winno byc¢ suche, réwne, pozbawione zanieczyszczen i ustabilizowane.

Specyfika wykonania nawierzchni trawiastej z siewu:

- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z kamieni, ttucznia, pozbawiony chwastéw i innych zanieczyszczen,

- z uwagi na uprzednie prace montazowe urzgdzen zabawowych, teren powinien by¢ wyréwnany, splantowany z
zachowaniem odpowiednich spadkow,

- przed siewem nasion ziemie nalezy zwatowa¢ watem gtadkim,

- siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne, nasiona wysiac recznie lub mechanicznie w ilosci

25-30 g nasion na metr kwadratowy,

- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

- trawnik z siewu powinien sktada¢ sie z gatunkow niskich, roztogowo- luznokepkowych, o mocnym systemie
korzeniowym,

- siew nalez przeprowadzac na krzyz, a nastepnie powierzchnie przeznaczong pod siew lekko zagrabic, - mozna
powierzchnie zwatowac.

5.4. Laka kwietna
. teren przeznaczony pod trawnik nalezy oczysci¢ z gruzu i zanieczyszczen;

~ wymiana gruntu rodzimego na ziemie urodzajng wymaga obnizenia terenu w stosunku do kraweznikéw o ok. 10
cm — jest to miejsce na ziemig urodzajng;



teren powinien by¢é wyréwnany i splantowany;

nawiez¢ 10 cm warstwy ziemi urodzajnej;

" ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwng warstwa i wymieszana z nawozami mineralnymi (dawka 5

6.

kg/100m?2);

siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne;

nasiona najlepiej jest wysia¢, gdy gleba jest wilgotna, a temp. wynosi ok. 10°C;
okres wysiewu — najlepszy okres wiosenny (do potowy maja), jesienny termin siewu (do potowy pazdziernika);

do uzyskania réwnomiernego pokrycia terenu nasionami nalezy zastosowac siewniki do nasion;
przed siewem nasion trawy, ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim, a po wysiewie watem — kolczatkg lub
zagrabic;
przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatkg, lub przykry¢ ziemig ogrodowg z
dodatkiem torfu na gtebokosé¢ 0,5-1cm;

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i stworzenia
dobrych warunkow dla podsigkania wody; jezeli przykrycie nasion nastgpito przez watowanie kolczatkg, mozna
juz nie stosowa¢ watu gtadkiego;

nalezy uzy¢ gotowej mieszanki nasion trawnikowych,

dodatkowo do kupnego sktadu mieszanki kwietnej tgki mozna dodac: Jaskier ostry-Ranunculus acris, Komonica
zwyczajna-Lotus corniculatus, Firletka poszarpana-Lychnis flos-cuculi, Ziocien zwyczajny-Leucanthemum
vulgare, Swierzbnica polna-Knautia arvensis, Brodawnik zwyczajny-Leontodon hispidus, Kozibréd tgkowy-
Tragopogon pratensis, Wyka ptasia-Vicia cracca, Chaber tgkowy-Centaurea jacea, Marchew dzika-Daucus
carota, Chaber austriacki-Centaurea Phrygia, Krwiscigg lekarsk-i Sanguisorba officinalis, Bukwica pospolita-
Stachys officinalis

nalezy zniszczy¢ chwasty przy uzyciu herbycydow zatwierdzonych przez Panstwowa Inspekcje Ochrony Roslin,
przewidzie¢ siew podstawowy i przynajmniej jeden obowigzkowy.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania obmiaru rob6t w ST ,Wymagania ogdlne”.

7.

ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru rob6t w ST ,Wymagania ogdlne”.

8.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci w ST ,Wymagania ogolne”.

9.

PRZEPISY PRAWNE

Ogodlne przepisy zwigzane z wykonaniem robét w ST ,Wymagania ogdine”.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z realizacjg zadania inwestycyjnego pn. Zagospodarowanie terenu — park kieszonkowy czes¢ dziatki
nr ew. 247/12, cze$¢ dziatki nr ew. 247/11, obr. nr 33 Podgérze w Watbrzychu.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Zakres niniejszej specyfikacji obejmuje:

- dostawa i montaz lamp solarnych — 1 szt.

- dostawa i montaz oprawy oswtleniowej — 1 szt.
- dostawa i montaz — kosze na smieci — 5 szt.

- dostawa i montaz — tablice edukacyjne — 2 szt.
- dostawa i montaz domkow dla owadow — 1 szt.
- dostawa i montaz domkéw dla ptakéw — 2 szt.

Montaz wyzej wymienionych elementéw poprzez trwate przykrecenie, wedtug zalecen producenta.

1.3.1. Roboty ziemne
Roboty ziemne-wykopy ,odkryte” wykonywane bedg jako szerokoprzestrzenne, grunt z wykopow nalezy

przetransportowac na odpowiednie miejsce odktadu.

MATERIALY

21 Wymagania ogolne dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczagce materiatow podano w ST ,Wymagania ogoélne”.

2.2 Wymagania szczego6towe dotyczace materiatéw

Materiaty muszg spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone w PN.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zniszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwos¢ do robot oraz byty dostepne do kontroli przez Inspektora
Nadzoru. Jezeli dokumentacja projektowo — kosztorysowa lub ST przewiduje mozliwo$¢ stosowania réznych
materiatébw do wykonania elementu robét, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o zamiarze zastosowania
konkretnego rodzaju materiatéw. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniony bez
zgody Inspektora Nadzoru.

2.21. Mata architektura— charakterystyka materiatowa

Charakterystyka materiatowa wedtug kart zatgczonych w dokumentaciji projektowe;j.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu w ST ,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu w ST ,Wymagania ogdine”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne dotyczace wykonania roboét

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t w ST ,Wymagania ogélne”.
5.2. Wymagania szczegoétowe dotyczace wykonania robot

Matg architekture montowa¢ wedtug scistych zalecen producenta.

6. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania obmiaru rob6t w ST ,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalern umownych, roboty mogg podlegac nastepujgcym odbiorom:



e Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

e Odbidr koncowy

e Odbidr ostateczny pogwarancyjny

Badania i pomiary do odbioru robot zanikajgcych przeprowadza Wykonawca na prébkach pobranych w obecnosci
Inspektora Nadzoru w miejscach przez niego wskazanych.

Odbidér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ilosci, jakosci i
wartosci .

Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy.

Urzadzenia muszg posiada¢ wymiary zgodne z opisanymi, a takze by¢ wykonane z materiatéw zgodnych z
opisem. Muszg byé¢ zainstalowane stabilnie, w sposéb umozZliwiajacy bezpieczne uzytkowanie. W strefie
bezpieczenstwa wokot urzadzenia nie moga wystepowac zadne przeszkody.

Podstawowym dokumentem odbioru robét jest protokét koncowego odbioru robét sporzgdzony wg. Wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci w ST ,Wymagania ogoéine”.

10. PRZEPISY PRAWNE
Ogodlne przepisy zwigzane z wykonaniem robét w ST ,Wymagania ogéine”
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